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一、引言 

1.1 编写目的 

本说明书为指导工作人员使用“调度系统”所编写，希望该手册

使他们在使用软件过程中能起到无师自通的作用。本手册介绍了“调

度系统”的功能及操作方法，使读者注意，由于登录的权限不同，你

所能使用的功能可能只是其中一部分。 

1.2 背景 

该系统由合肥市极点智库智能装备有限公司开发。使用者是身份

不同的工作人员，使用时各人按照自己的身份登录，系统展示与你的

身份相适应的功能模块。 

二、软件概述 

2.1 软件用途 

调度系统主要由可视化、任务管理、设备管理、地图管理、交通

管制以及系统管理这六大模块组成。系统具有良好的安全保密机制，

每个人在使用系统前必须先登录，依自己的权限使用系统。 

2.2 软件运行 

调度系统运行在 PC 及其兼容机上，使用 Windows 操作系统，在

浏览器中输入网址进入该系统登录页，登录后进行需要的操作。 

2.3 软件环境 

操作系统  windows8 以上 
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三、软件使用过程 

3.1 登录系统 

运行程序后，出现系统登录页输入用户登录名和密码登录到调度

系统，进行对应的角色操作。 

 

图 3.1.1 登录页 

 

3.2 首页 

登录成功后进入到系统主页，首页对车体地图以及行驶路线进行

可视化显示。 

 

图 3.2.1 首页 

3.3 系统管理 

3.3.1 角色管理 
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（1）角色列表 

显示调度系统的角色列表。 

 
图 3.3.1 角色列表图 

 

（2）新增角色 

点击新增按钮，新增角色相关信息：角色名称以及角色描述。 

 
图 3.3.2 新增角色 

（3）编辑角色 

点击编辑按钮，对相应角色信息进行修改。 
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图 3.3.3 编辑角色 

（4）删除角色 

点击删除按钮，对应角色进行删除操作。 

 

图 3.3.4 删除角色 

（5）分配权限 

点击分配按钮，给角色添加权限，在分配角色权限页面选择相应权限

后保存。 

 

图 3.3.5 分配权限 
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3.3.2 用户管理 

（1）用户列表 

显示调度系统的用户列表。 

 

图 3.3.6 用户列表 

（2）新增用户 

点击新增按钮，新增用户相关信息：用户账号、用户姓名、密码、

用户角色以及用户描述。 

 

图 3.3.7 新增用户信息 

（3）编辑用户 

点击编辑按钮，编辑对应用户所要修改的数据。 
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图 3.3.8 编辑用户信息 

（4）删除用户 

点击删除按钮，对应用户进行删除操作。 

 

图 3.3.9 删除用户 

 

3.3.3 参数管理 

（1）参数列表 

显示调度系统的相关参数列表。 

 

图 3.3.10 参数列表 
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（2）新增参数 

点击新增按钮，新增参数相关信息：参数名称、参数值以及参数

备注。 

 

图 3.3.11 新增参数 

（3）编辑参数 

点击编辑按钮，编辑对应参数所要修改的数据。 

 

图 3.3.12 编辑参数 

（4）删除参数 

点击删除按钮，对应参数进行删除操作。 

 
图 3.3.13 删除参数 
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3.3.4 字典管理 

（1）字典列表 

显示调度系统的相关字典列表。 

 

图 3.3.14 字典列表 

（2）新增字典 

点击新增按钮，新增字典相关信息：字典值以及显示顺序。 

 

图 3.3.15 新增字典 

（3）编辑字典 

点击编辑按钮，编辑对应字典所要修改的数据。 
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图 3.3.16 编辑字典 

（4）删除字典 

点击删除按钮，对应字典进行删除操作。 

 

图 3.3.17 删除字典 

3.3.5 菜单管理 

（1）菜单列表 

显示调度系统的相关菜单列表。 

 

图 3.3.18 菜单列表 

（2）新增菜单 
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点击新增按钮，新增菜单相关信息：菜单类型、菜单名称、权限

标识、显示顺序、菜单路径以及菜单图标。 

 

图 3.3.19 新增菜单 

（3）编辑菜单 

点击编辑按钮，编辑对应菜单所要修改的数据。 

 

图 3.3.20 编辑菜单 
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（4）禁用/启用菜单 

点击禁用按钮，对该菜单进行禁用处理。 

 

图 3.3.21 禁用菜单 

点击启用按钮，对该菜单进行启用处理。 

 
图 3.3.22 启用菜单 

 

（5）删除菜单 

点击删除按钮，对应菜单进行删除操作。 

 
图 3.3.23 删除菜单 
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3.3.6 日志管理 

（1）日志列表 

显示调度系统的相关日志列表。 

 

图 3.3.24 日志列表 

 

（2）查看日志数据 

点击查看按钮，查看日志详情信息。 

 

图 3.3.25 查看日志数据 

 

（3）下载日志 

点击下载按钮，下载该日志数据。 

3.4 任务管理 

3.4.1 任务管理 

（1）任务列表 

显示调度系统的相关任务列表。 
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图 3.4.1 任务列表 

 

（2）新增任务 

点击新增按钮，新建任务数据：任务名称、机器人类型、是否涉

及切图、执行模板、执行顺序、 开始位置以及结束位置。 

 
图 3.4.2 新增任务 

 

（3）任务撤销、任务开始、任务暂停 

任务撤销：点击撤销按钮，对该任务进行撤销操作 
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图 3.4.3 撤销任务 

任务开始：点击开始按钮，让等待处理的任务进行处理操作 

 
图 3.4.4 开始任务 

任务暂停：点击暂停按钮，让正在处理中的任务暂停执行 

 

图 3.4.5 暂停任务 

 

3.4.2 任务模板 

（1）任务模板列表 

显示调度系统的相关任务模板列表。 
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图 3.4.6 任务列表 

（2）新建模板 

选择新建模板的机器人类型后点击新建模板按钮，新建该机器人

类型的任务模板数据：模板名称、动作名称、点位、动作值等。 

 

图 3.4.7 新增任务模板 

 

（3）编辑模板 

点击模板中的编辑按钮，对模板名称进行修改。 

 

图 3.4.8 编辑任务模板 
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（4）新增动作 

点击模板中的新增按钮，给对应的模板添加新的动作数据：动作

名、执行顺序、动作值以及点位。 

 

图 3.4.9 新增动作 

 

（5）编辑动作 

在动作中点击编辑按钮，对相应的动作数据进行修改。 

 

图 3.4.10 编辑动作 

（6）删除模板/动作 
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点击删除按钮，删除某一个模板中的所有动作数据或者删除该模

板下的某个动作。 

 

图 3.4.11 删除所有动作 

 

图 3.4.12 删除模板动作 

 

3.5 设备管理 

3.5.1 设备管理 

（1）设备列表 

显示调度系统的相关设备列表。 

 

图 3.5.1 设备列表 

 

（2）新增设备 
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点击新增按钮，新增设备数据：设备名称、设备类型、连接方式、

设备 IP、设备端口号、设备状态、资源文件、旋转角度、设备颜色以

及备注。 

 
图 3.5.2 新增设备 

 

（3）编辑设备 

点击编辑按钮，对应设备数据进行修改。 

 

图 3.5.3 修改设备信息 
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（4）更新设备 

点击更新按钮，更新设备的数据资源。 

 

图 3.5.4 更新设备资源 

（5）删除设备 

点击删除按钮，删除该设备数据。 

 

图 3.5.5 删除设备 

 

3.5.2 充电点管理 

（1）充电点列表 

显示调度系统的相关充电点列表。 
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图 3.5.6 充电点列表 

（2）新增充电点 

点击新增按钮，新增充电点数据：机器人类型、充电点名称、充

电点区域、充电位置点、充电点方向、充电点距离以及充电设备号。 

 

图 3.5.7 新增充电点 

（3）编辑充电点 

点击编辑按钮，对应充电点数据进行修改。 

 

图 3.5.8 修改充电点数据 
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（4）删除充电点 

点击删除按钮，删除该充电点数据信息。 

 

图 3.5.9 删除充电点 

（5）解锁 

点击解锁按钮，对处于锁定状态的充电点进行解锁操作。 

3.5.3 待命点管理 

（1）待命点列表 

显示调度系统的相关待命点列表。 

 

图 3.5.10 待命点列表 

（2）新增待命点 

点击新增按钮，新增待命点数据：待命点名称、机器人类型、待

命点区域以及待命位置点。 
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图 3.5.11 新增待命点 

（3）编辑待命点 

点击编辑按钮，对应待命点数据进行修改。 

 

图 3.5.12 修改待命点数据 

（4）删除待命点 

点击删除按钮，删除该待命点数据信息。 

 

图 3.5.13 删除待命点 
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（5）解锁 

点击解锁按钮，对处于锁定状态的待命点进行解锁操作。 

3.5.4 报错信息管理 

（1）报错信息列表 

显示调度系统的相关错误信息列表。 

 
图 3.5.14 报错信息列表 

3.6 地图管理 

3.6.1 地图管理 

（1）地图列表 

显示调度系统的相关待命点列表。 

 

图 3.6.1 地图列表 

（2）新增地图 

点击新增按钮，新增地图数据：地图区域、地图类型、地图版本
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以及上传地图文件。 

 

图 3.6.2 新增地图 

（3）编辑地图 

点击编辑按钮，对应地图数据进行修改。 

 

图 3.6.3 修改地图数据 

（4）启用地图 

点击启用按钮，使用该地图数据。 
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图 3.6.4 地图启用 

（6）删除地图 

点击删除按钮，删除该地图数据信息。 

 
图 3.6.5 删除地图 

3.6.2 区域管理 

（1）区域列表 

显示调度系统的相关地图区域列表。 

 

图 3.6.6 地图区域列表 

（2）新增区域 

点击新增按钮，新增地图区域数据：地图区域名称、地图区域楼

层、地图区域排序以及 ROS 地图名称。 
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图 3.6.7 新增地图区域 

（3）编辑区域 

点击编辑按钮，对应地图区域数据进行修改。 

 

图 3.6.8 修改地图区域 

（4）更新资源 

点击更新按钮，更新地图资源：原点 X 值、原点 Y 值、分辨率以

及上传地图图片。 
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图 3.6.9 更新地图资源 

 

（5）删除区域 

点击删除按钮，删除该区域数据信息。 

 
图 3.6.10 删除区域 

3.6.3 切图点管理 

（1）切图点列表 

显示调度系统的相关切图点列表。 

 
图 3.6.11 切图点列表 
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（2）新增切图点 

点击新增按钮，新建切图点数据：切图点名称、切图点区域名称

以及区域点。 

 
图 3.6.12 新增地图切图点 

（3）编辑切图点 

点击编辑按钮，对应切图点数据进行修改。 

 

图 3.6.13 修改地图切图点 

（4）删除切图点 

点击删除按钮，删除该切图点数据信息。 
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图 3.6.14 删除地图切图点 

3.6.4 切图关系管理 

（1）切图关系列表 

显示调度系统的相关切图关系列表。 

 

图 3.6.14 地图切图关系列表 

（2）新增切图关系 

点击新增按钮，新建切图关系数据：开始点、结束点、连线方向

以及权值。 

 

图 3.6.15 新增切图关系 
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（3）编辑切图关系 

点击编辑按钮，对应切图关系数据进行修改。 

 

图 3.6.16 修改切图关系 

（4）删除切图关系 

点击删除按钮，删除该切图关系数据信息。 

 

图 3.6.17 删除切图关系 

3.7 交通管制 

3.7.1 点管理 

（1）点列表 

显示调度系统的相关点列表。 
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图 3.7.1 点列表 

（2）解锁 

点击解锁按钮，对处于锁定状态的点进行解锁操作。 

3.7.2 线管理 

（1）线列表 

显示调度系统的相关切图关系列表。 

 

图 3.7.2 线列表 

（2）解锁 

点击解锁按钮，对处于锁定状态的线进行解锁操作。 

3.7.3 面管理 

（1）面列表 

显示调度系统的相关面列表。 
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图 3.7.3 面列表 

（2）新增面 

点击新增按钮，新增交通管制面相关信息：面的名称、面的值以

及备注。 

 
图 3.7.4 新增面 

（3）编辑面 

点击编辑按钮，对应交通管制面进行修改。 

 

图 3.7.5 修改面数据 
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（4）查看面 

点击查看，查看对应交通管制面下所包含的所有交通管制线的数

据。 

 
图 3.7.6 查看面数据 

（5）删除面 

点击删除按钮，删除该交通管制面数据信息。 

 

图 3.7.7 删除面数据 

3.7.4 前置点管理  

（1）前置点列表 

显示调度系统的相关前置点列表。 

 

图 3.7.8 前置点列表 
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（2）新增前置点 

点击新增按钮，新增前置点相关信息：地图区域、点名称以及前

置点名称。 

 

图 3.7.9 新增前置点 

（3）编辑前置点 

点击编辑按钮，对应前置点数据进行修改。 

 
图 3.7.10 修改前置点 

（4）删除前置点 

点击删除按钮，删除该前置点数据信息。 

 

图 3.7.11 删除前置点 
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3.8 退出程序 

点击退出按钮，退出调度程序。 

 
图 3.8.1 退出 

四、软件维护过程 

4.1 常见问题 

4.1.1 修改角色信息或者用户信息后数据没变化 

在修改角色或者用户信息后对系统进行清除缓存操作，清除掉之

前的数据。 

 

图 4.1.1 清除缓存 

4.1.2 系统出现卡顿现象 

在系统出现卡顿现象时，可以对系统进行重启操作，点击重启系

统按钮。 
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图 4.1.2 重启系统 

4.1.3 屏幕过小 

若觉得屏幕过小，可对系统进行全屏操作，点击全屏按钮。 

 
图 4.1.3 全屏 

 

 


